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一種用於連續沖壓模具移料的夾爪傳送機構，包含前臂、後臂、設置於前、後臂的夾爪

單元、前後滑動單元及左右滑動單元；前後臂的臂身平行於第一方向且分別設置於第一位置

的前後側；夾爪單元的基座分別固定於前臂與後臂、分別設置於基座上的緩衝單元和固持單

元，每個基座與對應的緩衝單元之間具有滑動結構和限位裝置，滑動結構的滑動方向的直立

投影面垂直於第一方向的直立投影面，限位裝置限定緩衝單元相對於基座的滑動行程上的起

始及終止位置並以一彈性件將緩衝單元定位於滑動行程的起始位置，每一固持單元具有接觸

各道次成形工件的握爪。

指定代表圖：

符號簡單說明：

30‧‧‧夾爪傳

送機構

31‧‧‧前臂

32‧‧‧後臂

33‧‧‧夾爪單

元

331‧‧‧基座

3311‧‧‧腳板

332‧‧‧緩衝單

元

333‧‧‧固持單

元

3331‧‧‧連接

部

3332‧‧‧握爪
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334‧‧‧滑動結

構

3341‧‧‧連桿

335‧‧‧限位裝

置

3351‧‧‧檔板

3352‧‧‧行程

螺桿

3353‧‧‧行程

範圍調節螺桿

3354‧‧‧距離

或位置偵測器

337‧‧‧彈性件

A‧‧‧道次成

形工件

B1‧‧‧模具

C‧‧‧夾角
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